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LA VALVULA EN DETALLE

Las vélvulas Clever Multimach se pueden usar para formar
subsistemas de islas de vdlvulas auténomas e inteligentes.

Cada vélvula tiene un microchip que realiza una serie de funciones
relacionadas con la operacién y el didlogo con las vélvulas antes y
después. Las vélvulas se comunican por transmisién en serie.

CM se refiere al protocolo de comunicacién patentado por Metal Work.

Es un bus de campo por derecho propio, disefiado especificamente

para un control muy sencillo de islas de vélvulas solenoides neumdticas.

Las vélvulas CM tienen un sistema de diagnéstico que defecta fallas

eléctricas. También se puede usar para verificar durante la instalacién

que todas las conexiones son correctas.

Las conexiones multipolares y los buses de campo con diferentes
protocolos de comunicacién estén disponibles para controlar la isla

de distribucién de valvulas.

No se requiere el direccionamiento de salidas individuales ya que
el nomero de conexién de cada piloto solenoide se asigna
automdticamente en funcién de la posicién ocupada por la vélvula.

VALVULA INTELIGENTE

Cada vélvula viene con un microxip que

controla la operacién y el didlogo con las otras

vdlvulas.

DIAGNOSTICOS LOCALES

Cada vélvula Clever Multimach tiene un
sistema de diagnéstico LED que identifica
inmediatamente si un piloto estd
energizado, el contacto estd interrumpido o
hay un cortocircuito.
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OFF OFF Sin fallos, EV1-EV2=OFF
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ON (verde) OFF Sin fallos, EV1=ON - EV2=OFF
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ON (verde) ON (verde) Sin fallos, EV1-EV2=ON
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OFF ON (verde) Sin fallos, EV1=OFF - EV2=ON
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ROJO (parpadeante) OFF Piloto solenoide EV1 interrumpido o desconectado
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OFF ROJO (parpadeante) Piloto solenoide EV?2 interrumpido o desconectado
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ON (rojo) OFF Piloto solenoide EV1 con corfocircuito
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OFF ON (rojo) Piloto solenoide EV2 con corfocircuito
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VERDE (parpadeante) | OFF Tiempo de actualizacién de datos superado, fallo de
ECS (@) comunicacién
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MODULOS DE ENTRADA

Con un Clever Center debidamente organizado, puede insertar médulos adicionales.

Al conectar buses, los médulos adicionales solo se pueden usar para las ENTRADAS PNP.

Con una conexién multipolar, se pueden utilizar las siguientes ENTRADAS y SALIDAS:

 ENTRADAS DIGITALES, como sensores de cilindro, por ejemplo

* SALIDAS DIGITALES

* ENTRADAS ANALOGICAS (pero los LED no se iluminan)

o SALIDAS ANALOGICAS (pero los LED no se iluminan)

Se pueden combinar, incluso en el mismo médulo. Puede elegir entre conexiones PNP o NPN a fravés de un selector tipo DIP switch.
Todas las ENTRADAS/SALIDAS deben ser del mismo fipo, por ejemplo todas PNP o NPN.
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EXTENSION MAXIMA DE MODULOS ADD-ON

Se pueden conectar hasta 4 médulos, dando un fotal de 32 seficles de entrada.

Cédigo de pedido

Un LED amarillo para cada entrada/salida
(visible para tipos digitales)
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El Clever Center puede transmitir sefiales de comando a ofras islas de "slaves". La transmisién, en serie, se realiza mediante un cable con conectores
M8.

Los comandos se pueden enviar desde la primera isla slave a ofras islas slave en cascada, nuevamente a través de cables con conectores M8.

Las direcciones se asignan automdticamente, segin una légica secuencial intuitiva.

Esto significa que se pueden agregar ofros slaves aguas abajo en cualquier momento, hasta que todas las salidas disponibles estén en uso.
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Slave 1 Slave 2

M8

Conexién
en serie
Médulo 3 Add-on

Slave 3

Médulo 4 Add-on
\ Clever Center

Médulo 1 Add-on
Médulo 2 Add-on

ﬁ
Slave 4
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DATOS TECNICOS
Conexiones de la vélvula
Conexién en la placa final 1-11 para el suministro de pilotos

Nomero méximo de pilotos
Nomero méximo de vélvulas

Rango de temperaturas de servicio °C
Fluido
Flujo a 6.3 bar AP 1 bar NI/min
Versién 5/2y 3/2
Versién 5/3
Rango de presién
Terminal 1-11
Terminal 1
Rango de voltaje
Potencia para cada piloto w

Clase de aislamiento del piloto solenoide
Grado de proteccién
Diagnésticos y proteccion

Clasificacién del solenoide
Méximo tiempo de latencia de la transmisién en serie ms

TRA/TRR 2x3/2 monoestable a 6 bar ms
TRA/TRR 5/2 monoestable a 6 bar ms
TRA/TRR 5/2 biestable a 6 bar ms
TRA/TRR 5/3 cc monoestable a 6 bar ms

Notas de utilizacién

Compatibilidad con aceites

Médulo Add-on

Voltaje de suministro del sensor

Corriente méxima para cada conector mA
Corriente méxima para cada médulo mA
Corriente méxima total para todos los médulos mA
Impedancia de enfrada KQ
Voltaje de entrada méximo Vee
Tipo de entrada

Proteccién
Sefializacién de entrada activa

FIJACION DE LA BASE

Racores automdticos @ 4, 6, 8 0 10 mm para puertos 2 y 4 / puerto de suministro de potencia para racor automdtico

de @1 00@ 12 / Rosca 3/8 para puerto de escape, rosca M5 para puerto del piloto de escape
Racor automético & 4 mm
Véanse los datos técnicos de la placa final de entrada
Véanse los datos técnicos de la placa final de entrada
-10 a +60
Aire filtrado sin lubricacién; si se lubrica, esta debe ser continua
11.5mm@ 4 11.5mm@ 6 14mm @8
200 500 650
200 300 300
X (suministro del piloto) 1-11 (suministro de la vélvula)
3 a7 bar vacio a 10 bar
3 a7 bar
24 VDC £10%
(slave protegido contra la sobrecarga e inversién de polaridad)
0.9
F155
IP65 (con el escape conducido, y que, en caso de no usarlo, el conector BUS OUT se tapone)
Local via LED de fallo PC/PLC. Para defectos seialados véase el manual.
Salidas protegidas contra sobrecargas y cortocircuitos
100% ED
<10
8 /45
8 /33
20/ 20
20/ 20
aire a través de las vélvulas, si no es asi existe el riesgo que la fuerza del flujo de aire hacia el exterior
pueda expulsar la junta del racor.
Véase el capitulo Z1

24 VDC £10%
200
400
1000
3.9
-5a+30
Con bus de campo: PNP
Con conexién multipolar: PNP/NPN configurable via DIP SWITCH
Entradas protegidas a sobrecarga y cortocircuito
Un LED para cada ENTRADA
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®  Fijacién desde arriba utilizando la entrada 1 0 1-11 del terminal o el terminal ciego.
© Fijacién desde arriba utilizando la entrada 1 0 1-11 del terminal o el terminal ciego, utilizando la rosca M5 en el fondo y la parte trasera de

los terminales.

®  Fijacién desde arriba utilizando la entrada 1 0 1-11 del terminal o el terminal ciego, utilizando la rosca M5 al frente de los terminales.

Hay una apertura para los tubos en la placa.

®  Fijacién en el rail DIN con terminal 10 1-11 y terminal ciego y placa con el soporte a presién de cédigo 0227301600.
®  Fijacién lateral utilizando el terminal ciego, y sus roscas M4 en la pared lateral.
Nota: sélo se admiten fijaciones como las mostradas.
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CM 2 1/0 M 16-W8-W6-04-18-5 M8 - M8 - 15 - 16
ENTRADA DEL
VALVULA TERMINAL FUNCION TIPO MANUAL TIPO DE VALVULA MAS DETALLES
Clever 2 Placafinal 1-11 O Conexién multipolar, M Confrol manual I n°23/2NC ® M8 Médulo de 8 entradas M8
Multimach 3 Placa final 1 s6lo vélvulas monoestable W n°23/2NO % 14 Cubierta de 44 pin
/0 Conexién multinol B Controlmanual L 3/2NO+3/2NC % 15 Cubierta de 44 + 44 pin
E)Inelxlon mur '%o ar, biestable V. 5/2 monoestable 16  n° 2 soportes para barra
vaivulas y eniradas K 5/2biestable DIN
ADD Sélo vélvulas (slave) adicionales o 5|/ 3 mf?nieSdee
5 P inal ci
PNO Proﬁnet 10, sélo vd|vu|qs 6 In(t::rcr‘neZ?O ‘;:ggnie
PNI/O  Profinet 1O, valves and inputs 7 Infer(rjedio ciego "
ECO  EtherCAT, slo vlvulas 20 Seccion de escape S
ECI/O  EtherCAT, valves and inputs 4 Cartucho 4
6  Carfucho 6 2
ENO  EtherNet/IP, sélo vélvulas 8 Carfucho 8 >
ENI/O  EtherNet/IP, valves and inputs <
CANO  CANopen, sélo vélvulas >

CAN 1/0 CANopen, valves and inputs

® No aplicable con (add-on) placa final ADD
% Sélo para conexién multipolar
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